4Q BAMSI-50
TANITIM DOKUMANI

4Q DC.DRV200S

FIRCALI DC MOTOR SURUCU
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Edilmesi Gereken N¢

UYARILAR

Elektrik ¢arpmasindan etkilenmemek ve cihazin zarar géormesini engellemek i¢in
cihazda enerji baglantis1 varken cihaz kapagin1 veya kontrol giris-cikis soketini
sokiip takmayin.

Servis icin sadece yetkili personele basvurun.
Dikkat!!!

Cihazin burada belirtilen disinda kullanimi tehlike olusturur.
Liitfen kullanim kitap¢iginda belirtilen hususlara uyarak cihazi kullaniniz.

GUVENLIK

Bu iiriin yiiksek giivenlik standartlar1 géz oniinde bulundurularak tasarlanmistir. Ancak,
dogru sekilde kullanilmayan her elektrikli aygit ,yangin , elektrik ¢carpmasi veya
kisisel yaralanmalara neden olabilir. Cihazin kazasiz sekilde ¢aligmasina yardimci
olmak icin asagidaki yonergeleri uygulayin.

. Tim uyarilara ve yonergelere uyun.

. Cihaz IP54 Standartta iretilmistir . Asir1 nemli veya sicak yerlerde
calistirmadan gerekli 6nlemleri alin.

Cihazin sogutucusunu genis bir metal yiizeye montaj edin.

Cihazin Motoru verimli siirebilmesi icin AKU ve MOTOR kablolarini akim
ihtiyacina gore yeterli kesitte kullanin.

Cihaz besleme girisine SIGORTA kullanin.
Cihaz enerjisi verildiginde PWR LED’i yanar kontrol edin.
Siiriicii ¢alisirken herhangi bir kablo sokmeyin veya takmayin.

Diizenli olarak AKU, MOTOR ve KUMANDA kablolarinda hasar olup
olmadigin1 kontrol edin.

. Aygit anormal bir sekilde ¢alisir, alisilmadik sesler ¢ikarir veya
dokunulamayacak kadar 1sinirsa , derhal durdurun .AKU giris kablolarini
¢ikarin ve diger tiim kablolar1 ayirin.

. Yetkili servis personeli veya firmamiza ulasarak yardim isteyin.
Dikkat!!!

Cihazin belirtilen sartlar disinda kullanimi tehlike olusturur ve cihazin
arizalanmasi durumunda garanti dis1 birakir.
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Teknik Ozellikler

NES DC.DRV.200 S-50
Calisma Voltaji: 24VDC ve 48VDC Besleme

Surekli Cikis Akimi: 50A

Cikis Akim Limiti: 55A
Baslangic Akimi (2sn): 195A
Akim Limit Cozinurligi: 0.1A
PWM Frekansi: 16 kHz

PWM Orani: %0.1 ~ 99.0

Frenleme: REJENERATIF

MOSFET Direnci: <5mQ
Verimlilik: >%96

Bekleme Akimi: <50mA

ileri, Geri ve Dur Girisleri:

Role Kontagi, 3.3V, 5V veya 24V

Eger giris < 1V ise: Aktif

Eger giris > 3V ise: Pasif

Hiz Referans Girisi:

5kQ Pot, 0-5V veya 0-10V

Eger SW1 On ise: 5kQ Pot veya 0-5V

Eger SW1 Off ise: 0-10V

Rampa ve Hiz Limit Kontrolu:

4 adet Pot veya Dahili Parametreler

Eger SW2 On ise: Harici (4 adet Pot)

Eger SW2 Off ise: Dahili

Hata Cikisi:

Open Kollektor (80Q)

Harici Pull-up Direnci: 2.4kQ-10kQ

Harici Pull-up Voltaji: 3.3V-24V

Gosterge LED'leri:

6 Led, Gug, Durum, Girisler ve Cikis

Dahili Parametre Ayari:

Bilgisayar veya El Terminali ile

Calisma Sicaklig:

-20°C ~ +40°C

PCB Ebat:

70mm x 114mm
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Sabit Miknatish Motor Nedir?

DC motorlarin hareketli olan pargalarindaki manyetik alan, elektrik akimu etkisiyle olusturulabilir.
Hareketli olan bu motor béliimiine, akim sabit bir iletken tel {izerinden verilemez (Ciinkii donme
hareketi ile bu iletken tel motor miline sarilir). Firga ve kolektor ad1 verilen 6zel bir diizenekle
motorun hareketli olan bu boliimiine akim aktarilabilir. Fir¢a ve kolektor kullanilan motorlara
firgali dc motor denir.

Tork , armatiir akimu ve saft doniisiiyle orantilidir

Hiz , armatiire uygulanan voltajla orantilidir.

4QBAMSI200S-50A kontrol cihazinin ¢calismasi.

Kontrol iinitesinde ¢ift yonlii calisma ve REJENERATIF frenleme &zelligi bulunur.
Mikroislemci kontrollii olmasi sebebiyle motora saglanacak akimi ger¢cek zamanli olarak hesap-
lar.

Bilgisayar arayiiz programi sayesinde sabit parametre yiiklenebilir ve okunabilir.

Yiiksek frekansli ¢aligma (16KHz) ile motoru kontrol etmek i¢in tam koprii giicii MOSFET
tasarimi:

-24VDC ve 48VDC Besleme Giris segenekleriyle

- 195A Bagslangig Akimda calisabilme

- 15A,30A, 50A 1Saat Calisma (Cihaz iyi sogutucuya baglanmalidir.) Segenekli

- Akim Limit Coziiniirligii 0.1 Amper

- PWM Frekans 16kHz

- PWM Orani %0.1 - 99.0

- REJENERATIF Frenleme Siirekli

- Mosfet Direnci <0.5 mOhm

- Verimlilik > % 96

- Bekleme Akimi1 < 50mA

- {leri - Geri - Dur Dijital Girisler

- Dijital giris konfigiirasyonu(0 da giris oldugu siirece , 1de bir kez giris verildiginde aktiftir.)
- Dahili Kalkis ve Durus Rampa ayarlayabilme

- Diisiik ve Yiiksek Voltaj ALARM

- Dahili Max - Min Hiz Parametre ayarlama

- Motor AKIM set edebilme - sinirlayabilme

- Analog Giris 0-5V ,0 - 10V, POT HIZ Referans

- ACT Durum Goésterge LED

- Harici FOULT (Ariza gikisi veya MOTOR FREN BOBIN g¢ikis1)

- RS232 Data Kablosu iizerinden anlik Motor Voltaj,Akim izleme ve kayit programi
- Cihaz iizerindeki biitiin dijital ve analog degerlerin PC programi aracilif1 ile goriintiilenmesi ve
degistirilmesi
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Kablolar: ve Soke

AKU VE MOTOR BAGLANTI

X2 §W1 ON:5V/5K X 3 SW2.ON:EXTERNAL 4XPOT

W1.0FF:10V SW2.OFFINTERNAL PARM
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GND - BATARYA NEGATIF
A -MOTOR KONNECTOR
V++ -BATARYA POZITIF

B -MOTOR KONNEKTOR

X2 SPEED CONTROL

GND ——>GND
> POT,0-5VD,0-10V
> POT (Besleme)

X3 RAMP & LIMIT CONTROL

GND > GND

<< >[LERI HAREKET
11 > DUR(STOP)

>> > GERI HAREKET
ouT > FOULT (HATA)

Veya MOTOR FREN ¢ikis.
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na Ve Donanmim Bilgileri

Devre tasarimi:

Harici EMC ve fiziksel etkilerden devreyi korumak ve optimum isi transferi

icin, PCB tasarimi 4 layer ve Power/Lojik katmanlari birbirinden ayri olarak
gerceklestirilmistir.

Calisma Voltaji:

DC Sdirucinun ¢alisma voltaji 12-60VDC araliginda sorunsuz galigabilmektedir.
Yukarida gérulen "GND" ve "V++" terminalleri besleme, "MA" ve "MB"
terminalleri ise motor baglantisi igindir.

Cikis Akimi:

- DC Surtcinin surekli gikis akimi 50AMPER degerlerini verebilmektedir.
Sdriict devre ve motor koruma igin, harici olarak sisteme uygun degerde sigorta kullanil-
malidir.(60A Hizli Sigorta uygundur.)

- Power Driver PCB sicakligi 1 adet sensor ile strekli olculmektedir.

- Yavaslama esnasinda motor tarafindan uretilen voltajlarin bastiriimasi ve

olusan negatif akimin giic kaynagina pozitif olarak aktarilmasi icin

Rejeneratif (4 quadrant) surme teknigi kullaniimistir. Ayrica mosfetlerin korunmasi ama-
ciyla her bir mosfet donanimsal olarak korunmustur.

Haberlegsme:

El terminali/PC baglantisi igin standart RS-232 baglantisi kullaniimistir. Bu
baglanti sayesinde Sirlici icerisindeki tim parametreler icin okuma/yazma
islemleri yapilabilmektedir.

Devre Uzerindeki dijital girisler Role Kontagi, 3.3V, 5V veya 24V seviyesinde girigleri
kabul etmektedir. Ayrica konfiglirasyon programi vasitasi ile seviye veya kenar tetikleme

mantigdi ile calisabilmektedir.

Analog girisler opamp devresi ile filtrelenerek harici gurultilerin 6niine
gegilmistir. Ayica siricl karti Gzerinde bulunan DIP-SW ile analog girisler

potansiyometre, 0-5V veya 0-10V olarak secilebilmektedir.
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na Bilgileri

Calisma Voltaji:

DC Siiriiciiniin calisma voltaji 24VDC olup 12-60VDC araliginda sorunsuz
caligsabilmektedir. Yukarida gorulen "GND" ve "V++" terminalleri besleme, "A" ve "B"
terminalleri ise motor baglantis1 i¢indir. Ters besleme korumasi olmadigi i¢in bu
hususa dikkat edilmelidir.

Cikis Akimi:

DC Siiriiciiniin stirekli ¢ikis akimi SOA'dir. Siiriicii devre ve motor koruma
igin, harici olarak sisteme uygun degerde sigorta kullanilmalidir.

Logic Driver:

DC siiriicii devresi 16MHz mikro denetleyici tarafindan

kontrol edilmektedir. Bu mikro denetleyici sayesinde 16KHz (4-quadrant) PWM
sinyali iiretme islemleri ve diger tum Analog/Digital olcumler donanimsal olarak
gerceklestirilmektedir.

Devre uzerindeki digital girisler Role Kontagi, 3.3V, 5V veya 24V seviyesinde

Sekil-1: DC.DRV.200 Input ve Output
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d Bildirimleri

/

[Sledu i 8]s/=I5]

ACT DURUM LED
@ FAULT FWD STP REV ACT PWR

ACT LED BIiLDiRIMLERI

Normal durumunda Peryot 1-2 sn

Surucu Stop Durumunda @ Kirmizi 1sn yanik ,1sn soniik
Kalkis durus rampasinda ~ : Kirmizi (250msn yanik - 250msn soniik)
Tleri geri hiz kontrolinde  :  Kirmizi (500msn yanik - 500msn séniik)

Hata durumunda : (KIRMIZI)

Hata Durumunda Peryot 4sn

Dusuk Voltaj : (250mS on + 250mS off)x1 + 3.5sn sonuk
Asirt Akim : (250mS on + 250mS off)x2 + 3.0sn sonuk
Yuksek Voltaj : (250mS on + 250mS off)x3 + 2.5sn sonuk
Min>Max Hiz : (250mS on + 250mS off)x4 + 2.0sn sonuk
Yuksek Surucu Sicakligt @ (250mS on + 250mS off)x2 + 3.0sn sonuk

Devre tasarimi:

Harici EMC ve fiziksel etkilerden devreyi korumak ve optimum 1s1 transferi
icin, PCB tasarimi 4 layer ve Power/Lojik katmanlari birbirinden ayr1 olarak
gerceklestirilmistir.

Haberlesme:

El terminali/PC baglantisi icin standart RS-232 baglantisi kullanilmigtir. Bu
baglanti sayesinde Surucu icerisindeki tum parametreler icin okuma/yazma
islemleri yapilabilmektedir.
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1"

yar Ara Kablo Baglar

Bilgisayar Ara Baglanti Kablosu :
Siiriicii igerisinden parametre okumak , motor akim ve gerilim degerlerini gérmek igin dnce PC
baglantisinin yapilmasi gerekmektedir.

1 - Once siiriiciiye enerji baglantilar1 yapilmalidir.
2 - Daha sonra kutu igerisinden ¢ikan bilgisayar ara kablosu soketine takilmalidir.(X4)

UST GORUNUS

BILGiSAYARINIZDA RS232 PORT YOK iSE USB TO RS232 KONVERTOR KULLANABILIRSINiZ.
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3 - Bilgisayar aygit yoneticisinden bakarak USB veya RS232 Port’'un numarasi tespit
edilir.

B Denetim Masasi\Sistem ve Gvenlik\Sistem

4~ B> Denetim Masasi > Sistem ve Guvenlik > Sistem ~ U | Denetim Masas

Denetim Masasi Giri . o P
: Bilgisayarinizla ilgili temel bilgileri gortntiileyin

€ Aygit Yoneticisi

A —
© Uzak baglant: ayarlan w1 Aygit Yoneticisi O %
& sistem korumasi Dosya FEylem Gariinim Yardim
& Geligmis sister ayarlan s D HER B

% DESKTOP-CPAKALK "
&P Aj bagdastinailan
~ & Baglanti noktalar (COM ve LPT)
@ USB Serial Port (COMS) s> COM5
[ Bilgisayar
5| Biyometrik cihazlar
O Bluetooth
S Depolama denetleyicileri
s Disk sirticileri
§ Evrensel Seri Veri Yolu denetleyicileri
@ rare ve diger isaret aygitian
@ Goriinti bagdastinalan
3% Gorintileme aygitlan
B9 Giivenlik chazlan
& DE ATA/ATAPI denetleyiciler
[ Insan Arabirim Aygitian

I islemciler

& Jungo Connectivity
Ayrica biz. = Klavyeler
Givenlik ve Bakim [ Monitorler

P viller

4 - Daha sonra NES_DRIVE_STUDIO programi kurulumu yapilarak ¢ahstirilir.
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DRIVE_STUDIO

Konfigiirasyon Programi :

Asagida Sekil-2'de gorilen "NES_DRIVE_STUDIO" PC programi ara yizu
g6rulmektedir. Bu program vasitasi ile:

- Suricuye ait 11 adet parametre ayarlanabilmekte

- 8 adet analog deger surekli olarak izlenebilmekte

- Surekli degerler okunmak istendiginde (Surekli oku segenegi isaretlenir.)

- Firgali veya Firgasiz biitiin siriiciileri (Firmamiz Uretimi) tek bir platform {izerinden
(Siiriicii Segimi) yonetebilirisiniz.

NES Drive Studio V.1.0

Digital Analog PID Kontrol Scope Ayarlar Hakkimizda
Fiepk 7
Siirlicli Se¢imi BAMSI-50 |

BAMSI-50 v

DC.DRV200S
Secimi Yapilr.

TUE‘PHH

2 o8 2005

R

AN7sy

Nes

Tara butonu ile

COM RX/TX
ComPort Bulunarak
AG butonu ile agilir.
COM Port Ayarlari |_>
Durum: Port Seg COM RX / TX ile Siiriiciiden G
gelen veya giden veriler takip Dl
Port: Y edilebilir. o P
PROTOKOL taKlit edilerek S shl
Tanall (AcH| [kapat Baska bir sistem iizerinden s
¢ e Yazim veya Okuma yapilabilir. Siiriici:
BAMSI-50

Sekil — 2
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Dijital Ekran Gérinumd :

Baglantilar diizglin yapildiginda asagidaki ekran gériinmektedir. Siirekli oku secenegi ile Stricl
degerleri anlik okunarak ekranda gdsterilir.

1-Dosyadan oku butonu ile daha énce kayit edilen degerler ekrana cekilerek Tiimiinii Yaz butonu ile
surliclye kayit islemi yapilabilir.

2-Okunan degerler Sola Aktar butonu ile iceri meniliye alinarak Dosyaya Kaydet butonu ile farkl
kayit edilebilir.

3-Yazilani oku segenegi isaretli ise yazilan deger tekrar okunarak ekrana verilir.

4-Masa Ustiine Hizli kayit butonu ile parametreler masaiistiine kayit edilir.

NES Drive Studio V.10 - X

Digital Analog PID Kontrol Scope Ayarlar Hakkimizda

Digital Parametreler:

Posyadan Oku 4i] 44 Sola Aktar T []
1-Maksimum Hiz Orani: [%] Yaz oku 100,0
2-Minimum Hiz Orani :[%] Yaz Oku 0,0
3-Hizlanma Siiresi  :[s] vaz Oku 5,000
4-Yavaslama Siiresi :[s] Yaz Oku 5,000
5-Maksim.Aki Voltaji:[V] Yaz Oku 36,000
6-Minimu.Akii Voltaji [V] Yaz Oku 12,000
7-Akim Koruma Limiti:[A] Yaz oOku 100,00
8-Akm.Korumas1z Siire: [s] Yaz Oku 1,000 ﬁES
9.Dijital Giris Tipi:[3:0ksar vaz Oku 3

CoM RX/TX

Posyaya Kaydet {{] |Ti

i Yaz
Masa Ustiine Hizli Kayit LiStnekcli Oku

M Yazilani Oku

Durum:

COM Port:
Port Seg

Surdcd:
0000000 0000000000 .1 5o

Sekil — 3
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Asagida Sekil-5'de goriilen "DC.DRV200S " Hiz Referans girisler ve Hiz Limit ayarlart
goriilmektedir.

e )
(W7 550505 05 ds 0/

Sekil 4

Hiz Referans ve Hiz Limit Kontrol Segimi i¢in Sekil - 4
SW(KIRMIZI SWITCH) ayarlar1  yapilmahdir.
SW ayarlarini yapabilmek i¢in cihazin kapagi sokiilmelidir.

Pot, 0-5Y veya 0-10V

Hiz Referans ve Harici Hiz Limit Girisi: | gger sw1 On ise: Pot veya 0-5v

Eder SW1 Off ise: 0-10V

Analog veya Dahili Parametreler

Hiz Limit Kontroli: Eder SW2 On ise: Analog

Eder SW2 Off ise: Dahili

Sekil -5
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Referans Ayarlan :

Asagida Sekil-6 'de gorillen MAKSIMUM HIZ ve MINIMUM HIZ ve RAMPA’LAR

kullanilacak ise Sekil -4 de
Gosterilen SW2 OFF Konumuna getirilmelidir.

1-Maksimum Hiz Orani: [%] Yaz

2-Minimum Hiz Orani : [%] e,e Yaz

3-Hizlanma Siiresi :[s] Yaz
4-Yavaslama Suresi :[s] Yaz

Sekil -6

SW2 OFF ise Cihaz Hiz Limit Kontroliinii Dahili degerler ile yapar.

Oku

Oku

Oku

Oku

100,0
9,0
5,000

5,000

Analog veya Dahili Parametreler

Hiz Limit Kontroli: Eger SW2 On ise: Analog

Foer SW2 Off ise: Dahili

Sekil — 7
Ayni sekilde cihaz
SWI1 ON ise:POT veya0 - 5V giris

SWI1 OFF ise: 0 - 10V harici gerilim giris
Seklinde ¢alisacaktir.

Pot, 0-5V veya 0-10V

Hiz Referans ve Harici Hiz Limit Girisi; Eger SW1 On ise: Pot veya 0-5V

Eger SW1 Off ise: 0-10V

Sekil — 6
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Discover

the potential




