4Q BAMSI-300
TANITIM DOKUMANI

4Q DC.DRV300S

FIRCALI DC MOTOR SURUCU
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Edilmesi Gereken N¢

UYARILAR

Elektrik ¢arpmasindan etkilenmemek ve cihazin zarar géormesini engellemek i¢in
cihazda enerji baglantis1 varken cihaz kapagin1 veya kontrol giris-cikis soketini
sokiip takmayin.

Servis icin sadece yetkili personele basvurun.
Dikkat!!!

Cihazin burada belirtilen disinda kullanimi tehlike olusturur.
Liitfen kullanim kitap¢iginda belirtilen hususlara uyarak cihazi kullaniniz.

GUVENLIK

Bu iiriin yiiksek giivenlik standartlar1 géz oniinde bulundurularak tasarlanmistir. Ancak,
dogru sekilde kullanilmayan her elektrikli aygit ,yangin , elektrik ¢carpmasi veya
kisisel yaralanmalara neden olabilir. Cihazin kazasiz sekilde ¢aligmasina yardimci
olmak icin asagidaki yonergeleri uygulayin.

. Tim uyarilara ve yonergelere uyun.

. Cihaz IP54 Standartta iretilmistir . Asir1 nemli veya sicak yerlerde
calistirmadan gerekli 6nlemleri alin.

Cihazin sogutucusunu genis bir metal yiizeye montaj edin.

Cihazin Motoru verimli siirebilmesi icin AKU ve MOTOR kablolarini akim
ihtiyacina gore yeterli kesitte kullanin.

Cihaz besleme girisine SIGORTA kullanin.
Cihaz enerjisi verildiginde durum LED’i SARI yanar kontrol edin.
Siiriicii ¢alisirken herhangi bir kablo sokmeyin veya takmayin.

Diizenli olarak AKU, MOTOR ve KUMANDA kablolarinda hasar olup
olmadigin1 kontrol edin.

. Aygit anormal bir sekilde ¢alisir, alisilmadik sesler ¢ikarir veya
dokunulamayacak kadar 1sinirsa , derhal kullanmay1 birakin. AKU giris
kablolarini ¢ikarin ve diger tiim kablolar1 ayirin.

. Yetkili servis personeli veya firmamiza ulasarak yardim isteyin.
Dikkat!!!

Cihazin belirtilen sartlar disinda kullanimi tehlike olusturur ve cihazin
arizalanmasi durumunda garanti dis1 birakir.
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Ozellikler

BAMSE]-300

ACIKLAMSA
Cabzma Voltajn: 10VDC-48VDIC
Baglangic Ak [2:n): T504
Calwgrnia Ak (10k): 004
Strekli Crkag Akwrm (15zat): 100A-2004
Crkag Akamn Limigi: IA-I00A
Alarn Limit Cozindirlagi: 014
PWM Frekans: 16 kHz
PWM Oran: ®0.1 ~ 99.0
Frenlems=: REJENERATIF
MOSFET Direnci: < 0.5 mi
Verimlilik: %06
Bekleme Alarm: <50

Role Konta@, 3.2V, 5V veya 24V

Hata(l0), Anahtar, ileri, Geri ve Dur Girigleri:

Eger giris < 1V ise: Aktif

Eder girig > 3V se: Pasif

Hiz Referans ve Harici Hiz Limit Girigi:

Pot, 0-5% weya 0-100

Eder SW1 On ise: Pot weya 0-5V

Eder SW1 OFff isa: 0-10V

Haz Linnit Kontrolii:

Analog veya Dahili Parametreler

Eder SW2 On ise: Analog

Eder SW2 OFf iza: Dahili

Hata(lQ) Cibagi:

Open Kollektsr (800)

Harici Pull-up Direnci: 2. 4k0-10k0

Harici Pull-up Voltaji: 2 3V-24V

Analog Ciky (0-5V)

Motor Gerilinni /10

RGE Gésterge LEDS:

Sabit Kirnmz: Anahtar girigi pasif

Kyrmmz Flag: Hata

Sar: lleri yada Geri haraket icin Hazr

Tegil: lleri Hareket

Mavi: Geri Hareket

Motor Sicaklik Olgiimii:

108 NTC

Haberlezme:

CAM-BUS

Parametre Ayan {R5-232):

Bilgizayar veya El Terminali ile

Calbgma Sicakhd:

-20°C ~ H40°C

Ebat:

210 x 156 x 55 mm
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Sabit Miknatish Motor Nedir?

DC motorlarin hareketli olan pargalarindaki manyetik alan, elektrik akimu etkisiyle olusturulabilir.
Hareketli olan bu motor béliimiine, akim sabit bir iletken tel {izerinden verilemez (Ciinkii donme
hareketi ile bu iletken tel motor miline sarilir). Firga ve kolektor ad1 verilen 6zel bir diizenekle
motorun hareketli olan bu boliimiine akim aktarilabilir. Fir¢a ve kolektor kullanilan motorlara
firgali dc motor denir.

Tork , armatiir akimu ve saft doniisiiyle orantilidir

Hiz , armatiire uygulanan voltajla orantilidir.

4QBAMSI300 kontrol cihazinin ¢alismasi.

Kontrol iinitesinde ¢ift yonlii calisma ve REJENERATIF frenleme &zelligi bulunur.
Mikroislemci kontrollii olmasi sebebiyle motora saglanacak akimi ger¢cek zamanli olarak hesap-
lar.

Bilgisayar arayiiz programi sayesinde sabit parametre yiiklenebilir ve okunabilir.

Yiiksek frekansli ¢aligma (16KHz) ile motoru kontrol etmek i¢in tam koprii giicii MOSFET
tasarimi:

-10VDC - 60VDC Besleme Girisi

- 750A Baslangi¢ Akimda calisabilme

-300A 1dk Calisma

- 100A 1Saat Calisma (Sipariste 300A 1Sa. Se¢ilebilir)
- Akim Limit Coziiniirligii 0.1 Amper

- PWM Frekans 16kHz

- PWM Orani %0.1 - 99.0

- REJENERATIF Frenleme Siirekli

- Mosfet Direnci <0.5 mOhm

- Verimlilik > % 96

- Bekleme Akimi < S0mA

- {leri - Geri - Dur Dijital Girisler

- Dahili Kalkis ve Durus Rampa ayarlayabilme

- Diisiik ve Yiiksek Voltaj ALARM

- Dahili Max - Min Hiz Parametre ayarlama

- Motor AKIM set edebilme - sinirlayabilme

- ACIL STOP - HATA Dijital Girisleri

- Analog Cikis 0 - 5V Motor Voltaj1 Referans

- RGB Durum Gosterge LED

- Harici Durum LED ¢ikist

- Genel Amagli kuru Kontak ROLE gikist

- Motor ve Siiriicii Sicaklik ALARM( Max ,Min deger ayarlama)
- RS232 Data Kablosu iizerinden anlik Motor Voltaj,Akim izleme ve kayit grafik yazilimi
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Sabitleme delikleri ve gii¢ baglantilari . Tiim boyutlar milimetre cinsindendir.
Kontrolér, halihazirda bir aliiminyum taban lizerine monte edilmistir.

4Q BAMSI 300 GND Vi MA MB
) [ | [ |
GND - BATARYA NEGATIF -
MA - MOTOR KONNECTOR ()
V++ -BATARYA POZITIF .
MB - MOTOR KONNEKTOR AKU
210mm

i >
A

4QBAMSI300

156mm
P1 18-PIN SOKET
1
P2 4-PIN SOKET P2 4-PIN SOKET 2
e 3
g 4
° 5
RGB LED 6
7
8
9

UST GORUNUS

l MB V++ MA GND

77mm Ssmm

? ‘ - 210mm [
- »

ARKA GORUNUS
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Baglanti Kablolar1 ve Soketler

AKU VE MOTOR BAGLANTI

GND - BATARYA NEGATIF
MA - MOTOR KONNECTOR
V++ -BATARYA POZITIF

MB - MOTOR KONNEKTOR

P1 18-PIN KONNEKTOR

Tip "Actklama
- Role COM(Pasif)
- Dijital Girig Geri
- Dijital Girig. Tleri
- Dijital  Girig Dur
- GND ANALOG / POT /NTC / RS-232
- Analog  Giris Hiz Referanst
Y Cikig POT VCC 50mA
- 10K NTC Girig Motor Sicakligt
- GND2 CAN-BUS(Pasif)
- Role NO(Pasif)
- Dijital Giris Calisma Modu(Pasif)
- Dijital 1/0 Hata Giris / Cikist
- Dijital Giris Anahtar Girisi
- Dijital Cikis Durum LED Cikist
- Analog  Giris Hiz Limit
- Analog Cikig Motor Gerilimi /10
17 - CANH CAN BUS H
18 - CANL CANBUS L

P2 4-PIN KONNEKTOR

Tip Agiklama
- RX(PCTX RS-232
- 5V Cikig El Terminali VCC 100mA
- TX(PCRX RS-232
- GND Analog / Dijital / NTC / POT / RS-232
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a Bilgileri

Calisma Voltaji:

DC Siiriiciiniin calisma voltaji 24VDC olup 10-60VDC araliginda sorunsuz
caligsabilmektedir. Yukarida gorulen "GND" ve "V++" terminalleri besleme, "MA" ve "MB"
terminalleri ise motor baglantis1 i¢indir. Ters besleme korumasi olmadigi i¢in bu

hususa dikkat edilmelidir.

Cikis Akimi:

DC Siiriiciiniin stirekli ¢ikis akimi 100A'dir. Siirlicii devre ve motor koruma
igin, harici olarak sisteme uygun degerde sigorta kullanilmalidir.

Gii¢ Kontrol Kati (Power Driver):

DC siiriic gii¢ (Power) katinda 8 adet N-kanal mosfet (300A / 0.75mOhm / 100V)
kullanilarak H-Bridge olusturulmustur. H-Bridge'in her bir parcasinda 2 adet mosfet
paralel baglanarak 600A akim tagima kapasitesine sahip bir kopru yapisi
olusturulmustur. Giris/Cikis terminalleri ve mosfetler arasinda soz konusu akimi
rahatlikta tasiyabilecek uygun kesitlerde bakir baralar kullanilmistir. Bu bara ve
mosfetler en uygun pozisyonlarda aluminyum PCB uzerine yerlestirilerek sogutucu
blok ile mosfet/bara arasinda en uygun 1sil iletkenlik saglanmstir. Ayrica Power
Driver PCB sicaklig1 2 adet sensor ile yedekli olarak Surucu tarafindan surekli
olculmektedir.

Motor akimui 3 adet paralel bagl 0.2mOhm (66.6microOhm) direnc uzerinden
olculmektedir. -247A (frenleme esnasinda) ile +742A araligindaki akimlar Surucu
tarafindan 0.24mA hassasiyetinde 6lciilebilmektedir.

Yavaslama esnasinda motor tarafindan iiretilen voltajlarin bastirilmasi ve

olusan negatif akimin gilic kaynagina pozitif olarak aktarilmasi icin

Rejeneratif (4 quadrant) surme teknigi kullamlmistir. Ayrica mosfetlerin korunmas: amaciyla
her bir mosfet gate pininde uygun TVS diyot kullanilmistir.

Logic Driver:

DC siiriicii devresi l00MHz "ARM Cortex-M3" mikro denetleyici tarafindan
kontrol edilmektedir. Bu mikro denetleyici sayesinde 16KHz (4-quadrant) PWM
sinyali Uiretme islemleri ve diger tum Analog/Digital olcumler donanimsal olarak
gerceklestirilmektedir.

Devre uzerindeki digital girisler Role Kontagi, 3.3V, 5V veya 24V seviyesinde
girisleri kabul etmektedir. Ayrica konfigurasyon programi vasitasi ile seviye veya

kenar tetikleme mantig1 ile calisabilmektedir.
Analog girisler opamp devresi ile filtrelenerek harici gurultulerin 6nune
gecilmistir. Ayica siirlicii karti iizerinde bulunan DIP-SW ile analog girisler
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a Bilgileri

Aktif motor hizinin anlik olarak harici PLC vb. bir sistemle takip edilebilmesi

icin 1 adet analog ¢ikis mevcuttur. Motor voltaji devre tarafindan surekli élgtlerek
bu ¢ikisa 1/10 oraninda aktariimaktadir. Bu ¢ikis motor yon bilgisi icermemektedir.
Surme isleminde bagimsiz olarak ¢alismasindan dolayi, suriicu pasif konumda iken
dahi, bu cikis vasitasi ile motorun hareketi algilanabilmektedir.

Devre Uzerinde bir adet 10mA kadar ¢ikis verebilen Open Kollektor (80Q)

hata giris/gikisi mevcuttur. Konfiglirasyon programi vasitasi ile ayarlanan limitlerin
disina ¢ikildiginda devre hata moduna gegerek bu gikigi aktif etmektedir. Ayni
zamanda giris 6zelligine sahip olan bu pin, disaridan veya dider bir striiciden gelen
hata sinyalinin aktif olmasi durumunda suriicliyl pasif hale gegirebilmektedir.
Bdylece birden ¢ok surtictiniin ayni sistemi kontrol ettigi durumlarda, hata ¢ikislar
paralel baglanarak tiim suriculerin ayni anda pasif olmasi saglanabilir.

Ayrica devre Uzerinde siriiciiniin o anki calisma modunu, besleme voltajini,

ve hata gikigini gosteren LED'ler ve bir gok test noktasi bulunmaktadir.
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t1 Semasi

300 AMP
GUC SiGORTA
[ ]
o Ma MB\
[N ‘
e
\ MOTOR
mow oS
MOTORNTC
MA V++ MB

4QBAMSI300

P2 4-PIN SOKET P2 4-PIN SOKET P1 18-PIN SOKET

& UST GORUNUS
°

RGB LED

P118-PIN

MOTOR GERILIMi

FOULT (10) (Harici Hata | Girisi)
TN Oal
»
[ Ll

LiMiT

KEY SWITCH (Mekanik ACIL STOP) HARICI DURUM LEDI

F

Erciyes Universitesi Teknoloji Gelistirme Bélgesi 3/8
idare Binasi ve Kulugka Merkezi 3.Bina 67/31 p:38039 Melikgazi/KAYSERi/TURKIYE $
www.nesyazilim.com 0 352 311 55 57 N ES




10

ontak Role Cikisi

P1 TERMINAL

P118-PIN TERMINAL

#)l8 8ele|8) &8 a8
& =) B=3
280000000
TERMINAL NO PCB NO ACIKLAMA
1 X01 RELAY COM
10 X10 RELAY NO

RELAY NO
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oltaj Referans Led Cikis

P1 TERMINAL

P118-PIN TERMINAL

=0 =3 Rag R = B=d B

@) &
200000000

TERMINAL NO PCB NO AGIKLAMA
5 X05 GND

16 X16 0-5V ANALOG OUT
14 X14 REMOTE LED

+

@ 0-5V ANALOG OUT

Xo07
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12

X13 KEY SWITCH (ACIL STOP
DONANIMSAL olarak ( Mosfet ) Glig

P118-PIN TERMINAL

gurubunu dijital devreden ayirir..

Yiksek guvenlikli uygulamalar igin

@) s 8|8

gelistiriimis devre kesicidir.Islemciden AR
bagimsizdir.

il B
)2 ]efele]e],

TERMINAL NO PCB NO ACIKLAMA
1 X1 MODE SEL (PASIF)
12 x12 FOULT IO (ALARM GIKIS)
13 x13 KEY SWITCH (ACIL
STOP)

_I_ FOULT IO
)

Q

:

X13

I KEY SWITCH (ACiL STOP)
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13

s Haberlesme

P1 TERMINAL

P118-PIN TERMINAL

@) s 8|8

®)|8
oo

8|8
(&le)e]ele]e]e]

TERMINAL NO | PCB NO ACIKLAMA
9 X09 CAN GND
17 x17 CAN HIGH
18 x18 CAN LOW
AN DUS
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14

nit ,Hi1z Referans ve Motor NTC

P1 TERMINAL

P118-PIN

TERMINAL

TERMINAL NO | PCB NO ACIKLAMA
X05 GND
X06 SPEED REF(HIZ REF.)
Xo07 5V (50mA)
X08 MOT NTC.10K ( MOTOR SENSOR )
X15 SPEED LIMIT ( HIZ REF. LIMIT )

Xo07

SPEED REF

MOTOR NTC

SPEED LIMIT

V1

HHEHIA 1
o
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15

eri ve Dur Girisleri

P1 TERMINAL

P118-PIN TERMINAL

TERMINAL NO | PCB NO ACIKLAMA
X02 REVERSE DIR ( GERI HAREKET )
X03 FORWARD DIR ( iLERi HAREKET )
X04 STOP (DUR)
X05 GND

_I_ REVERSE DIR
o

a

_I_ FORWARD DIR
ry

2

_I_ STOP (DUR)
O

a

H H H H m A | |
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P2 TERMINAL

P2 4-PIN TERMINAL

o || e
&5 )
N/
TERMINAL NO | PCB NO ACIKLAMA
1 x21 RS232 RX
2 x22 5V (0.1A)
3 x23 RS232 TX
4 x24 GND

RS232 Pin Out
Pin # Signal
1 DCD
RX
T
DTR
GND
DSR
RTS
CTS
RI

DB9M Connector

Rel [-<] BN] [ L97) BN (9] [ )
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17

sayar Ara Kablo Baglanti

Bilgisayar Ara Baglanti Kablosu :
Siiriicii igerisinden parametre okumak , motor akim ve gerilim grafigi degerlerini gérmek igin
once PC baglantisinin yapilmasi gerekmektedir.

1 - Once siiriiciiye enerji baglantilar1 yapilmalidir.
2 - Daha sonra kutu igerisinden ¢ikan bilgisayar ara kablosu soketine takilmalidir.(P2)

UST GORUNUS

4QBAMSI300

E;\,

P24PINSOKET by 4 pINSOKET P1 18-PIN SOKET

!

5

BILGiSAYARINIZDA RS232 PORT YOK iSE USB TO RS232 KONVERTOR KULLANABILIRSINiZ.
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ed Bildirimleri

RGB DURUM LED

RGB Led Bildirimleri:

Normal durumunda

Surucu Stop Durumunda
Surucu Ileri Yonde Aktif :  Yesil (Duty Cycle ile orantilr)
Surucu Geri Yonde Aktif Mavi (Duty Cycle ile orantili)

Hata durumunda : (KIRMIZI)

Anahtar Girisi Pasif : Surekli

Dusuk Voltaj : (250mS on + 250mS off)x1 + 3.5sn sonuk
Asirt Akim : (250mS on + 250mS off)x2 + 3.0sn sonuk
Yuksek Voltaj : (250mS on + 250mS off)x3 + 2.5sn sonuk
Min>Max Hiz : (250mS on + 250mS off)x4 + 2.0sn sonuk
Yuksek Surucu Sicaklign (250mS on + 250mS off)x5 + 1.5sn sonuk
Yuksek Motor Sicaklig1 : (250mS on + 250mS off)x6 + 1.0sn sonuk
Harici Hata Girisi Aktif : (250mS on + 250mS off)x7 + 0.5sn sonuk

Devre tasarim:

Harici EMC ve fiziksel etkilerden devreyi korumak ve optimum 1s1 transferi
icin, PCB tasarimi 4 layer ve Power/Lojik katmanlar birbirinden ayr1 olarak
gerceklestirilmistir.

Haberlesme:

El terminali/PC baglantis1 icin standart RS-232 baglantis1 kullanilmistir. Bu
baglanti sayesinde Surucu icerisindeki tum parametreler icin okuma/yazma
islemleri yapilabilmektedir. Ayrica Surucu uzerinde tamamen izole CAN-BUS
haberlesme birimi mevcuttur.
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19

3 - Bilgisayar aygit yoneticisinden bakarak USB veya RS232 Port’'un numarasi tespit
edilir.

B Denetim Masasi\Sistem ve Gvenlik\Sistem

4~ B> Denetim Masasi > Sistem ve Guvenlik > Sistem ~ U | Denetim Masas

Denetim Masasi Giri . o P
: Bilgisayarinizla ilgili temel bilgileri gortntiileyin

€ Aygit Yoneticisi

A —
© Uzak baglant: ayarlan w1 Aygit Yoneticisi O %
& sistem korumasi Dosya FEylem Gariinim Yardim
& Geligmis sister ayarlan s D HER B

% DESKTOP-CPAKALK "
&P Aj bagdastinailan
~ & Baglanti noktalar (COM ve LPT)
@ USB Serial Port (COMS) s> COM5
[ Bilgisayar
5| Biyometrik cihazlar
O Bluetooth
S Depolama denetleyicileri
s Disk sirticileri
§ Evrensel Seri Veri Yolu denetleyicileri
@ rare ve diger isaret aygitian
@ Goriinti bagdastinalan
3% Gorintileme aygitlan
B9 Giivenlik chazlan
& DE ATA/ATAPI denetleyiciler
[ Insan Arabirim Aygitian

I islemciler

& Jungo Connectivity
Ayrica biz. = Klavyeler
Givenlik ve Bakim [ Monitorler

P viller

4 - Daha sonra NES_DRIVE_STUDIO programi kurulumu yapilarak ¢ahstirilir.
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_DRIVE_STUDIO

Konfigiirasyon Programi :

Asagida Sekil'de gorilen "NES_DRIVE_STUDIO" PC programi ara yiizu
g6rulmektedir. Bu program vasitasi ile:
- Suricuye ait 11 adet parametre ayarlanabilmekte
- 8 adet analog deger surekli olarak izlenebilmekte
- Surekli degerler okunmak istendiginde (Surekli oku segenegi isaretlenir.)
- Firgali veya Firgasiz biitiin siiriiciileri (Firmamiz Uretimi) tek bir platform (izerinden
(Siiriicii Segimi) yonetebilirisiniz.
NES Drive Studio V.1.0 X

Digital Analog PID Kontrol Scope Ayarlar Hakkimzda

LEpL Y,
Siirlicli Segimi BAMSI-300 i Y

BAMSI-300 v

DC.DRV300S
Secimi Yapilr.

TULPAR

Tara butonu ile
ComPort Bulunarak
AC butonu ile agilir.

Nes

- oM RX/TX
COMR g
gelen veya gi@
COM Port Ayarlari edilebilir.
PROTOKOL taklit edi emiele
Durum: Port Se¢ Bagka bir sistem iizerindel
Yazim veya Okuma yapilabilir. Durum:
Port: N CoM Port:
Port Seg
Tara  Ac Kapat o
Siriici
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Dijital Ekran Gérinumd :

Baglantilar diizglin yapildiginda asagidaki ekran gériinmektedir. Siirekli oku secenegi ile Stricl
degerleri anlik okunarak ekranda gdsterilir.

1-Dosyadan oku butonu ile daha énce kayit edilen degerler ekrana cekilerek Tiimiinii Yaz butonu ile
surliclye kayit islemi yapilabilir.

2-Okunan degerler Sola Aktar butonu ile iceri meniliye alinarak Dosyaya Kaydet butonu ile farkl
kayit edilebilir.

3-Yazilani oku segenegi isaretli ise yazilan deger tekrar okunarak ekrana verilir.

4-Masa Ustiine Hizli kayit butonu ile parametreler masaiistiine kayit edilir.

S NES Drive Studi -

Digital Analog PID Kontrol Scope Ayarlar Hakkimizda

Digital Parametreler:

: r
[Dosyadan oku V4] ¢ Sola Aktar "
=)
[Rote-su 1 1-Maksimum Hiz Orani: [%] Yaz oku 100,0
2-Minimum Hiz Orani : [%] vaz | oOku 0,0
Aoip-si 3-Hizlanma Siresi  :[s] vaz oku 0,250 §
Laplieie N TULPAR
4-Yavaslama Siresi :[s] Yaz Oku 1,000
T 5-Maksim.Akii Voltaji: [V] Yaz oku 36,000
6-Minimu.Aki Voltaji [V] Yaz Oku 12,000
SW Durum 7-Akim Koruma Limiti:[A] vaz Oku 10,00
Gostergesi T
8-Akm.Korumasiz Sire: [s] Yaz Oku 0,010
— [ v | oa !
[Anara cirts 10.Siiriicii Kor.Limiti: [°C] vaz oku 85,00
EKEY'SN 11.Motor Koru.Limiti:[°C] Vaz Oku 78,00
Dosyaya Kaydet 4! ITﬁmiinii Yaz
Masa Ustiine Hizli Kayit LIi5iitek 50k
M Yazilani Oku
P1 - 18 Girig Durum
Gostergesi
v
Temizle
TANIMLANMAMIS
(DIGER) HATA Durum:
oM Port:
comM8 Acik
Siiriicii:
10000000 1100000101  oc: 5o
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Analog Ekran Gorinimd :

- Sdricuye ait 8 adet analog parametre ayri ayri Oku butonu veya Siirekli Oku
segenegi isaretlenerek okunabilmektedir.

S NES Drive Studio V.1.0

Digital Analog PID Kontrol Scope Ayarlar Hakkimizda

12-Maks. Hiz Limit: [%] | O | 8,5 16-Hiz Ref. Girisi: [%] Ok \ 33,8 't
13-Motor Voltaji : [V]‘ Oku 0,075 17-Besleme Voltaji: [V]  Oku ! 27,336 [_—|
14-Siiriicii Sicaklik:[°C] | 21,00  18-Motor Akimi : [A]| Oku J 0,00 (|
15-Motor Sicaklik :[°C] l 16,52  19-Aktif PWM Duty : [%] | Oku ‘ -0,1

O Siirekli Oku | Timini Oku |

&.
TUEPF\H’
I\iﬁ, AMSI

Analog parametreler

Tek tek Oku

Tiimiinii Oku

Siirekli Oku

Secgenekleri ile okunabilir.

1100000101

Temizle

Durum:
COM Port:
coM8 Acik
Suruci:
BAMSI-25@
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Alarm,Referans ve Hiz Limit Kontrol :
Asagida Sekil-A goriilen "NES_DRIVE_STUDIO" PC programi dijital girisler ve hata
mesajlar1 goriilmektedir.

| MINIMUM BESLEME AKIM SINIRLAMA MAKSIMUM BESLEME MAKS.HIZ > MINHIZ
VOLTATI HATAST HATAST VOLTATT HATAST HATASI
m% 0 mﬂm o HARICI HATA GIRISE o DIGER HATA
@orswv: @orswz @ @ o ® i
m ® orsus ® opsws @® voo @ roncris @ revsw
yartilaim i 1
Sekil —A

Hiz Referans ve Hiz Limit Kontrol Segimi icin Sekil - B SW ayarlari yapiimalidir.
Ayarlarin cihaz hafizasina alindigi tekrar okunarak kontrol edilmelidir.

Pot, 0-5Y veya 0-10V
Hiz Referans ve Harici Hiz Limit Girisi: | Eger 51 On ise: Pot veya 0-5v

Eder SW1 Off ise: 0-10V
Analog veya Dahili Parametreler
Hiz Limit Kontroli: Eder SW2 On ise: Analog
Eder 5W2 Off ise: Dahili

Tesric
g] Discover
the potential

BRI R GRRT R A
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DRIVE_STUDIO

Referans Ayarlari :

Asagida Sekil-C 'de gérillen MAKSIMUM HIZ ve MINIMUM HIZ ve RAMPA’LAR
kullanilacak ise Sekil - B de
Gésterilen SW2 OFF Konumuna getirilmelidir.

1-Maksimum Hiz Orani: [%] Yaz Oku 100,08

2-Minimum Hiz Orani : [%] e,e Yaz Oku e,e

3-Hizlanma Siresi : [s] Yaz Oku 5,000

4-Yavaslama Slresi :[s] 1,000 Yaz Oku 5,000
Sekil-C

SW2=0FF ise Cihaz Hiz Limit ve RAMPA kontrolinu dahili degerler ile yapar.
Ayni sekilde cihaz Sekil - E 'de

Analog veya Dahili Parametreler
Hiz Limit Kontrolt: Eger SW2 On ise: Analog

Eger SW2 Off ise: Dahili
Sekil - D

SW1=ON ise: 10K POT veya 0 - 5V girig
SW1=0OFF ise : 0 - 10V harici gerilim girig
seklinde calisacaktir.(PLC vb.)

Pot, 0-5V veya 0-10V
Hiz Referans ve Harici Hiz Limit Girisi Eger SW1 On ise: Pot veya 0-5V

Eder SW1 Off ise: 0-10V
Sekil - E
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Scope Ekrani :

Grafik ekrani ile MOTOR,BATARYA ve SURUCU c¢aligma esnasinda segcilen degerle-
rin izlenmesini ve sistem verimini gérmemizi saglar.

-Scope A ve B kenarlarda bulunan butonlar ile ekranda gosterilecek grafik referans
bilgisi segilebilir.

-Scope C ve D ayni islemler karsilikli olarak gergeklestirilir.

-Scop Avyari ile 6rnekleme zamani segilebilir.

-Run/Stop ile grafik baglatilir siire sayaci ile ilerleme takip edilebilir ve Sifirla butonu ile
bastan baglanabilir.

NES Drive Studio V.1.0 - X

Digital Analog PID Kontrol Scope Ayarlar Hakkimzda

Scope A ve B
L Di
04 04[] thes
[
03 03 L
AKIM v VOLTA) v v
: . | [kaPaLT KAPALT s e
1102 > VOLTAJ < 2| |5
M AKIM HakIm A =
Pt J| | TULPAR
01 SICAKLIK SICAKLIK 0.1
RPM RPM
PILOT Jp1LOT 1\\ AMS|
0 ! - ' 0 \
L1 o 10 2 3 ) 50 60 70 80 90 100
0,00 ["0" Ref Ref "0" [ 0.%0
Scope Cve D ES
04 04
COM RX/TX
03 03
. PILOT v RPM ~
1 KAPALT KAPALT R
Ll |02 P voLTA) VOLTAJ < 02| p
: AKIM AKIM 4
Pl PM
01 STCAKLIK SICAKLIK 0.1
RPM RPM
0 ! PILOT 0 Temizle
| o 10 2 k] ) 50 60 i) 80 %0 M " purum:
0,60 [4"0" Ref Ref "0" 0,00 COM Port:
Port Se¢
~TopE Ry
Sample Rate: | 18/sn v 00:00:00.600 Set X 0,100 0,000 [JRun/Stop | Safirla i:[gf\:m
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Scope Ekrani :
Grafik ekrani ile MOTOR,BATARYA ve SURUCU c¢aligma esnasinda segcilen degerle-
rin izlenmesini sistem verimini gérmemizi saglar. AKU, MOTOR ve diger birimlerin davra-
niglari garfik Gzerinden takip edilerek sistemin uyum ve yeterliligi tespit edilmis olur.

S NES Drive Studio

Digital Analog PID Kontrol Scope Ayarlar Hakkimzda

Scope A ve B
8 16
= s 14
6 | ) 12
= Nominal 2 Amper tiiketen bir sis- Lo
A tem kalkis aninda 7Amper akim
B cekebilmektedir.Ol¢ii aletleriile ——8
" bu davranigi géremeyebiliriz. n
2 I e 4
2
0 V 0
0 10 2 3 Zl) 50 60 0 8% 90 100
1,85 M"0" Ref Ref "0" M
Scope C ve D
20 0
15 ﬂ'/ z 180
[
P {
i
L] 10 10
0 Grafikte goriilen sekilde bize
I Motorun referans degerine gore
5 uygun galismay! yakaladigini 50
soylemektedir.
0 | ! ! ! | | 0
0 10 2 k] L) 50 60 n 8 ] 100
149,00 [1"0" Ref Ref "0" M
Scope Ayar

Sample Rate: | 10/5n vl

I Siird
00:00:13.208 VSEt X 0,040 0,069 M Run/Stop BANST-250
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* Nes

Temizle

Durum:

149,00 COM Port:
COM8 Agik

Nes
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